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Methodik 2D-3D- und 3D-3D-Kalibrierung

* Kamera: Detektion der ArUco Marker und Bestimmung der 2D-Bildkoordinaten der Marker-Eckpunkte.
* LiDAR: Detektion des Kalibrierbrettes mittels RANSAC+ICP und der 3D- der Marker-
* Optimierung und Quanti des & i Fehlers.
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Rettungsroboter auf einem Testgeldnde (Bild: Hans-Arthur Marsiske [ heise online)
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Aipha Robotics  Landkreis Vechta
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